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УДК 631. 312 
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Anotatsiya. Maqolada Respublikamiz qishloq xo’jaligi ishlab chiqarishida 

qo’llaniladigan tuproqqa ishlov berish mashinalarida ish organlarini rama bilan  

qo‘zg‘aluvchan biriktirilgan va tayanch qurilma bilan jihozlanmagan ish organlarining ishlash 

chuqurligi bo‘yicha barqaror harakatini tadqiq etishda ishlov berish chuqurligi barqaror 

harakatlarini tadqiq etish bo‘yicha nazariy  tatqiqotlarning natijalari o‘rganilgan. 

Kalit so’zlar: universal qurilma g‘altakmola, yumshatgich-tekislagich tuproqqa botish 

chuqurligi, rama, tortqi, bosim prujinasi, tuproqning fizik-mexanik xossalari,  ish organlari, 

agregat harakat tezligi. 

TЕКСТ НАУЧНОЙ РАБОТЫ НА ТЕМУ «ИССЛЕДОВАНИЕ 

УСТОЙЧИВОГО ДВИЖЕНИЯ РАБОЧИХ ОРГАНОВ 

ПОЧВООБРАБАТЫВАЮЩИХ МАШИН, ПОДВИЖНО ПРИКРЕПЛЕННЫХ К 

РАМЕ И НЕ ОБОРУДОВАННЫХ ОПОРНЫМ УСТРОЙСТВОМ, ПО РАБОЧЕЙ 

ГЛУБИНЕ» 

Аннотация. В статье проведено исследование устойчивого перемещения рабочих 

органов на рабочую глубину рабочих органов, подвижно прикрепленных к раме и не 

снабженных опорным устройством, в почвообрабатывающих машинах, используемых в 

сельскохозяйственном производстве нашей страны. республике, является изучение 

устойчивых перемещений рабочей глубины.результаты теоретических исследований по 

Ключевые слова: каток универсального устройства, умягчитель-выравниватель, 

глубина погружения в почву, рама, тяга, нажимная пружина, физико-механические 

свойства почвы, рабочие органы, скорость движения агрегата. 

STUDY OF THE STABLE MOVEMENT OF WORKING BODIES OF SOIL 

TILLAGE MACHINES MOVABLY ATTACHED TO THE FRAME AND NOT 

EQUIPPED WITH A SUPPORT DEVICE IN TERMS OF WORKING DEPTH 

Abstract. In the article, the study of the stable movement of the working bodies on the 

working depth of the working bodies, which are movably attached to the frame and not equipped 

with a support device, in the soil tillage machines used in the agricultural production of our 

Republic, is the study of the stable movements of the working depth. the results of theoretical 

research on 

Key words: universal device roller, softener-leveler, depth of immersion in the soil, 

frame, traction, pressure spring, physical and mechanical properties of the soil, working bodies, 

aggregate movement speed. 
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KIRISH 

Yerlarga ekish oldidan ishlov berishda qo‘llaniladigan universal qurilma g‘altakmolasining 

tuproqqa botish chuqurligining bir tekisligini, pushtalarga ishlov beradigan qurilma va 

yumshatkich-tekislagich tishli yumshatkichlarining ishlov berish chuqurligi bo‘yicha barqaror 

hamda kombinatsiyalashgan mashina tekislagichining bo‘ylama-tik tekislikdagi harakatlarini 

tadqiq etish bo‘yicha o‘tkazilgan nazariy tadqiqotlarning natijalari keltirilgan. 

Bunda quyidagi yakuniy ifodalarga ega bo‘lindi: 

a) universal qurilmaning g‘altakmolasi bo‘yicha 

,
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  (1) 

bunda Qb – g‘altakmolaning tuproqqa bosim kuchi, N; mg– g‘altakmolaning massasi, kg; μg – 

g‘altakmolaning dumalash koeffitsienti; Nx, Nz – tuproq tomonidan g‘altakmolaga ta’sir 

etayotgan reaksiya kuchining gorizontal va tik tashkil etuvchilari, N; α – g‘altakmolani rama 

bilan bog‘lovchi tortqining gorizontga  nisbatan og‘ish burchagi, N. 
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bunda ΔRz  – o‘zgaruvchan kuchning amplitudasi, N; ω – o‘zgaruvchan kuchning aylanma 

chastotasi, s-1; t – vaqt, s.; Cmg – tuproqning g‘altakmolaning bir birlik  qamrash kengligiga 

keltirilgan bikirligi, N/m2; Vg – g‘altakmolaning qamrash kengligi, m; l – g‘altakmola 

tortqisining uzunligi, m; bmg – tuproqning g‘altakning bir birlik qamrash kengligiga keltirilgan 

qarshilik koeffitsienti, ;
2

2

)( 




JllВCN

lВb
arctg

гтгx

гmг


 . 

b) pushtalarga ishlov beradigan qurilmaning tishli yumshatkichi bo‘yicha 

,тюxтютю tgRgmQ                                           (3) 

bunda Qtyu – tishli yumshatkichning tishlarini tuproqqa botiradigan kuch, N;  

mtyu – tishli yumshatkichning massasi, kg; φtyu – tishli yumshatkich paralle-logramm mexanizmi 

tortqilarining gorizontal holatdan  og‘ish burchagi, gradus. 
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bunda va – tishli yumshatkichga ta’sir etayotgan o‘zgaruvchan kuchlarning 

amplitudalari, N; φtyu– tishli yumshatkich parallelogramm mexanizmi bo‘ylama tortqilarining 

gorizontal holatdan og‘ish burchagi, gradus; kt – tishli yumshatkichga o‘rnatilgan tishlar soni, 

dona; Сtyu – tuproqning tishli yumshatkichning bitta tishiga keltirilgan bikirlik koeffitsienti,
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btyu – tuproqning tishli yumshatkichning bitta tishiga keltirilgan qarshilik koeffitsienti, ;    
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v) yumshatkich-tekislagich yumshatkichi bo‘yicha 
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(5) 

Bunda myu – yumshatkich-tekislagich yumshatkichining massasi, kg; kyu – yumshatkich 

tishlarining soni, dona; Syu – tuproqning yumshatkichning bitta tishiga keltirilgan bikirligi, 

)(тишм

Н


; lyu – parallelogramm mexanizm bo‘ylama tortqisining uzunligi, m; byu – tuproqning 

yumshatkichning bitta tishiga keltirilgan qarshilik koeffitsienti,
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; Sp – bosim prujinasining 

bikirligi, N/m; d – parallelogramm mexnizm qo‘zg‘almas yoki qo‘zg‘aluvchan sharnirlari 

orasidagi tik masofa, m; 
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g) kombinatsiyalashgan mashinaning tekislagichi bo‘yicha 
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(6)

 

bunda S – tekislagich tayanch sirtining yuzi; Ctt, btt – mos ravishda tekislagich tayanch sirtining 

bir birlik yuziga to‘g‘ri keladigan bikirligi va qarshilik koeffitsienti;  
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(1)-(6) ifodalarni ko‘rsatishicha: 

- tuproqning bir tekis va samarali zichlanishini ta’minlash uchun yerlarga ekish oldidan 

ishlov berishda qo‘llaniladigan universal qurilma g‘altakmolasining tortqisi ish jarayonida 

gorizontal yoki yuqoriga og‘gan holatni egallab ishlashi lozim. 

- pushtalarga ishlov beradigan qurilmaning tishli yumshatkichlari tomonidan pushtalarning 

tepa qismiga bir xil chuqurlikda ishlov berilishini ta’minlash uchun ular o‘rnatilgan 

parallelogramm mexanizmlarning bo‘ylama tortqilari ish jarayonida gorizontal holatni egallab 

ishlashlari ta’minlanishi lozim. 
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- yumshatkich-tekislagich yumshatkichi va kombinatsiyalashgan mashina tekislagichining 

talab darajasidagi ish ko‘rsatkichlari ular o‘rnatilgan parallelogramm mexanizmlar bo‘ylama 

tortqilarining gorizontga nisbatan o‘rnatilish burchagi va ular bosim prujinalarining bikirligini 

to‘g‘ri tanlash hisobiga ta’minlanadi. Ish jarayonida parallelogramm mexanizmlarning bo‘ylama 

tortqilari gorizontal yoki unga yaqin holatni egallab ishlaganda dala yuzasining bir tekis 

yumshatilishi (ishlov berish chuqurligi bo‘yicha), tekislanishi va zichlanishiga erishilinadi. 

  XULOSA 

Erlarga ekish oldidan ishlov berishda qo‘llaniladigan universal qurilma g‘altakmolasining 

tortqilari ish jarayonida gorizontal yoki yuqoriga og‘gan holatni egallab ishlashi tuproqning bir 

tekis va samarali zichlanishini ta’minlaydi. 

Pushtalarga ishlov beradigan qurilmaning tishli yumshatkichlari tomonidan pushtalarning 

tepa qismiga bir xil chuqurlikda ishlov berilishini ta’minlash uchun ular o‘rnatilgan 

parallelogramm mexanizmlarning bo‘ylama tortqilari ish jarayonida gorizontal holatni egallab 

ishlashlari lozim. 
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